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DC SERi DINAMONUN YUKTE CALISMASI

DC SERi MAKINELER

DC SERI MAKINENIN YAPISI

DC seri makineler motor-dinamo olarak kullanilirlar. DC seri motorlar ¢ok yuksek kal-
kinma momentine sahiptirler. DC motorlar hi¢cbir zaman bosta calistirlamazlar. Bos
calismada ambele olabilirler. Seri makinelerde endlvi sargilari ile uyartim sargilari birbirine
seri baghdirlar. Seri makineler kalkinma aninda ¢ok yuksek akim ¢ekerler bu nedenle; yol
verme duzeneg@i kullanilmak zorunludur. Seri makineler uyartim sargilari olan stator
(enduktor), endlvi sargili olan rotor-kollektorle birlikte enduviye akim saglayan firgalardan
olusmaktadir.

MOTOR OLARAK GALISMA KARAKTERISTIGi

DC seri makinelerin devir sayilari yikleme kosuluna ¢ok bagimhdir. Yikte degisim akim
degerlerinde de degisime neden olur. YUk degeri blyudukge akim dederide buylyup devir
sayisi duser. Kalkinma surecinde ve buyuk yuklerde seri motor gektigi akim buyudk olur. Bu
sebeble buyluk kalkinma momenti meydana gelir. Seri motorlar higbir zaman yukslz
cahstirlamazlar. ClUnklu devir sayisi endlvi bozuluncaya kadar yuksek devirde olmaya
cahisir. Bu 6zellikle DC makinenin seri galisma karakteristigi olarak adlandirilir.
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Sekil 1: Yukleme egrisi

DINAMO OLARAK GALISMA KARAKTERISTIGI :

Calisma kosulunda bulunan bir seri DC motor ayni zamanda DC seri dinamodur. Sebebi;
calisan motorun enduvi sargilarinda bir gerilim induklenir, bu gerilim kendini meydana
getiren gerilime zittir. Uygulanan gerilim ve devir sayisi kuvetli bir yuke bagli olarak
degisim gosterir. Enduvi ve uyartim sargilarinda zit yonde bir akim gectiginde seri dinamo
kutuplari yon degistirir. Seri dinamo sadece tam yiUk altinda nominal akim degerinde
uyarlanir. Buyuk yuklerde seri dinamonun kisa devre olma tehlikesi vardir.

MAKINEYE YOL VERILMESI
Seri motorun yol verme reostasiyla kalkindirilmasi gerekir veya enduvi beslemesi ayarli



DC gerilim Unitesinde ayarlanabilir gerilimle de yavas kalkindirilmasi saglanabilir.
Gunumuzde genellikle kalkinmada tristorlt faz kontrol devreleri (DC motor kontrol Gnitesi)
ile kayipsiz ve kolayca yapilmaktadir.

Calisma Sorulari

1. DC seri makinenin yapisi aciklayiniz.
2. DC seri makinenin motor olarak ¢alisma karakteristigini agiklayiniz
3. DC seri makinenin dinamo olarak ¢alisma karakteristigi agiklayiniz.

4. DC seri makineye yol verilmesini agiklayiniz.

Deneyin Yapilisi

Deneyin amaci: DC seri dinamonun yukte calistirarak (ly) yuk akimi,(U) dinamo gerilimi
(n) devir sayisi arasindaki bagintiy1 kavramak ve yuk karakteristigini ¢cikarmak.
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Sekil 2: DC seri dinamonun ylkte calismasi deney baglanti semasi



